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NAZWY | KODY:

Dziat robot

45000000-7 Roboty budowlane

Klasa robot

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pdkrigonstrukciji
dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne.

45410000-4 Tynkowanie

45440000-3 Roboty malarskie

Kategoria robot

45262100-2 Roboty przy wznoszeniu ruszthwa

45261210-9 Wykonywanie pokiylachowych

45262522-6 Roboty murarskie

45431000-7 Ktadzenie ptytek

45233222-1 Roboty w zakresie uktadania chodnikow

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

45400000-1 Roboty wyk@zeniowe w zakresie obiektow
budowlanych

45450000-6 Roboty budowlane wykazeniowe, pozostate

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

45110000-1 Roboty rozbiorkowe
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CZESC OGOLNA

|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIE
| ODBIORU ROBOT

OST 00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZ ESC OGOLNA

1. WSTEP

Pod pogciem Specyfikacji Technicznych, ktore wyst w SIWZ naley rozumie
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robgwdnie z Rozpogdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzaia 2004 r. do Ustawy Prawo ZamowiBublicznych.

1.1 Przedmiot szczegotowej specyfikacji technicznépST)

Specyfikacja Techniczna — ,Wymagania Ogolne” odrgisido wymagéa wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych, dotyegrych wykonania i odbioru roboét, ktore
zostam wykonane w ramach zadanigModernizacja budynku wielofunkcyjnego w ddzy
przy ulicy L&nej 1".

W przypadku wysipienia niezgodniei Specyfikacji  Technicznej z OgOInymi lub
Szczego6towymi Warunkami Umowy przexegace znaczeniedola miaty warunki okrélone
w Umowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istaimdaé dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorze rob6t wymienyoh w pkt. 1.1.

Integralry cz¢$¢ opracowania stanowprzedmiary robét.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Wymagania ogoélne nalg rozumi€ i stosowé& w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami  Technicznymi, stan@eymi integralm czs$¢ dokumentacji dla
poszczegolnych rodzajéw robdt. Roboty, ktdrych deyyspecyfikacja, obejmaljczynndaci

umazliwiajgce wykonanie i odbior robét zgodnych z pkt. 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okredlenia podstawowe aywane w niniejszym opracowania podstawowymi p@ciami i
terminami  budowlanymi iywanymi powszechnie w ¢zyku technicznym, Prawie
Budowlanym, Polskich Normach oraz publikacjachrddka Wdraen Ekonomiczno-
Organizacyjnych Budownictwa ,Promocja” Sp. z 0.8pgcyfikacje techniczne wykonania i
odbioru robo6t budowlanych”.
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1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot i materiatow
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rojadips¢ materiatdbw i wykonywanych
robo6t zgodnie z umaoay ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Cechy materiatow i elementow musay¢ jednorodne i wykazywiazgodnad¢ z okrelonymi
wymaganiami, a rozbimosci nie mog przekracz&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy wykonane roboty lub dostarczonetensty bkeda niezgodne z
dokumentagj lub specyfikacja, przy jednoczesnym wptywie nazasowalajcg jakos¢, to
takie materialy zostan zasgpione innymi, a elementy zostarrozebrane i wykonane
ponownie na koszt wykonawcy. Wykonawca robot jedpawiedzialny za jakd ich
wykonania oraz za ich zgod$toze specyfikag techniczi, przepisami, normami, sztyk
budowlan oraz z poleceniem inspektora nadzoru.

Polecenia inspektora nadzorgdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi wykonawca. Wykonawoadowhzany jest do utrzymania
terenu budowy w nakytym porzdku, w tym take spratania caggdw komunikacyjnych
wykorzystywanych przez pracownikdw Wykonawcy dag@ortu materiatu.

1.6. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania prac i wykazania robot Wykonawcabzie:
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio przepiséw i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy;
— bedzie unikat uszkodzelub uchzliwosci dla osob lub wiasrgi spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie
jego sposobu dziatania.

1.7. Ochrona przeciwpdgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegat przepiséw ochrony przecisgvowe.

Wykonawca bdzie utrzymywal sprawny spgz przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie catego placu budowy

Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgs¢m osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdly dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych promieniowanie o gteniu wikszym od
dopuszczalnego okilenego odpowiednimi przepisami.
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1.9. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcaedhie przestrzegat przepiséw dotycych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegékum Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugelizenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
do zapewnienia bezpieadmtwa publicznego. Uznaje¢size wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie | &
uwzgkdnione w cenie umowne;.

1.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty ich rozpecia do daty zakaczenia.

Wykonawca bdzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecaneg

1.11. Zgodndé robot z dokumentacp projektowa oraz SST

Przedmiary robot, Specyfikacje Techniczne oraz tkmdee dokumenty przekazane przez
Zamawiagcego Wykonawcy stanowiczgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione éiwp

w jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

Wykonawca nie mie wykorzystywad bigddéw lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a
o ich wykryciu powinien natychmiast powiadaminspektora, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozimesci opis wymiaroOw waniejszy jest od odczytow
ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostone materialy dolg zgodne z
Dokumentagj Projektovy i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji projektowej i w STedly uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musdy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektova
lub ST i wplynie to na nie zadawalaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy

2. MATERIALY

2.1.Wskp

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétoinformacje dotycgee,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiedmpeobaty techniczne ludwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzeniaggtych bada okreslonych w poszczegdélinych
SST celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczalnegodta spetnigj
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wymagania SST w czasie pgsti robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spétmigmagania jaksciowe okrélone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow8&xezegdtowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatébw dostarczanych na plac budowy oraz zavtekciwe sktadowanie i wbudowanie.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z placu
Budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzosili hspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotzrie, dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostgmizewartéciowany przez Inspektora
Nadzoru. Kady rodzaj rob6t, w ktorym znajdujsie niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykozde sk z jego nie przyciem i
niezaptaceniem.

2.3 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalyg sszkodliwe dla otoczenia, niecdly dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza giuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowte do Robot bda
mialy $swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnigednostk, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwe oddziatywania tych materiatowérzalowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6ét, &akaczeniu Robét ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych organéw
administracji pastwowe,.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane mbterdo czasu, gdy dola one
potrzebne do Robdt, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoja jako
wiasciwosci do Robét i byly dospne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
czasowego skfadowaniac¢dy zlokalizowane w olgbie Placu Budowy w miejscach
uzgodnionych Inspektorem Nadzoru lub poza Placedo®y w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatdw w wykonywanych Robotach, Wykooawowiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przegciem materiatu, albo w okresie dezym,
jesli bedzie to wymagane dla batlgrowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie z@oby¢ pdézniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.
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2.6. Pochodzenie materiatow

Wszystkie zastosowane materiaty musza pocléodXraju UE lub kraju olgfego zadaniem
przedmiotowym. Odpowiednie certyfikaty pochodzebigla wymagane przez Inspektora
Nadzoru przy dokonywaniu odbioru wykonanych robot.

3. SPRZET | MASZYNY

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej didkumentach producenta, w przypadku
braku ustal® w tych dokumentach sptzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu musi gwarantow@aprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w specyfikacji technicznej i dokumentach guwoentow w terminie okéeonym

w Umowie.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Sprzt nie gwarantujcy zachowania warunkéw umowy e przez Inspektora Nadzoru
zosta nie dopuszczony do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidobpektora Nadzoru, w terminie
przewidywanym Zadaniem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazaga) spetnia wymagania dotyege przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychigebt na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadge warunkom Umowy na polecenie
Inspektora Nadzoruehla usungte z Placu Budowy. Wykonawcadrie usuwé na biegco,
na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowadewjego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robhgbdnie z Umowa, oraz za jako
zastosowanych materiatdw wykonywanych robdét, za mipdnd¢ z Dokumentacja
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Projektowa, wymaganiami ST, projektu organizagjbdt oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakip za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaranrizgdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazywanymi négnge przez Inspektora Nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego kedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw elementow
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, ubo&ntacji Projektowe;j i

w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyagpektor Nadzoru
uwzgkdni wyniki bada& materialdw robot, rozrzuty Wygiujace przy produkcji i przy
badaniach wptyware na rozwzam kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzorwgdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawgod grégbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Stosowanie przepisOw prawa i norm

Wykonawca robét jest zobogzany do bezwzgtinego przestrzegania Prawa Polskiego w
trakcie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadzentralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w8 jakikolwiek sposob zwizane z
Robotami i lgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tymiaw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych dazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob agty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigg kopie i inne odnme dokumenty.

5.3. Tablice informacyjne
Wykonawca robot jest zobogzdany do ustawienia i utrzymania przez okres budtatyic
informacyjnych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli jakéci robo6t kedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zalazong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrole robot i
jakosci materiatow.

6.2. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawnionystjedo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniateniatéw zrodta ich wytwarzania, i
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zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systekantroli Robot prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢é materiatbw Robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvdnspektor Nadzoru mme pobiera probki
materiatéw i prowadZibadania niezaime od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych
bada wykazg, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektladzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badg albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatdw robot z Dokumentacja Projektowa i ST.t&im przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania probek poniesione zogtaprzez
Wykonawe.

6.3. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor Nadzoru nie
dopuci¢ do wycia materiaty posiadage atest producenta stwierdgaj ich petra zgodnd¢ z
warunkami podanymi w ST. W przypadku materiatove, kliorych atestyasswymagane przez
ST, kada partia dostarczona do robotdhie posiada atest okrélajgcy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe ¢ola posiada atesty wydane przez producenta poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych bada beda
dostarczone przez Wykonagvmspektorowi Nadzoru.

Materiaty posiadace atesty a uszlzenia — wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym
czasie. Jeeli zostanie stwierdzona niezgodaach wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub
urzadzenia zostanodrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

6.4.1. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsiastpujace dokumenty:
— Protokoty przekazania Terenu Budowy,
— Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unmyoeywilno-prawne,
— Protokoty odbioru robot,
— Protokoty z narad i ustale
— Korespondengjna budowie.

6.4.3. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym lub w biurze Wykonawcy robot. Zaagirg, ktoregokolwiek dokumentow
budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenidomwnie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawigrego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustatbnw Wycenionym Przedmiarze
robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunegmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgdg wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych w Przedmiarze robot
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych migalnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich robot. 8dne dane zostanpoprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na gmie.

Obmiar gotowych robot dazie przeprowadzony z e¢gtcscia wymaganych do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknsaym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrdlenia ilosci robét i materiatow

Zasady okréania ilcsci rob6t podanegsw odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub
KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny Byzgodnie z jednostkami oldlenymi w dokumentacji
projektowej i przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
— odbiorowi czsciowemu;
— odbiorowi ostatecznemu;
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.1. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot — roboty
zanikapce. Odbioru cgsciowego robot dokonuje gsivg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym
robét. Odbioru roboét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.1.2. Odbiér ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot :

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robét w odniesieniu do
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowo® do ostatecznego odbiorwdzie stwierdzona
przez Wykonawe z bezzwlocznym powiadomieniem nasmie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.
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Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w warunkach umowy, lczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia roboét i przycia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzonez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jaaowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgadnwykonania robot
z dokumentagj projektows i SST.

8.1.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robo6t
Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznedumorad robot jest protokoét
ostatecznego odbioru rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
— certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,
— atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,
— inne dokumenty wymagane przez Zamagaeapgo.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.1.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior@wigzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbi6ér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie “Odbio6r ostatgcabot ”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatngci jest cena ryczaltowa podana w ofercie ustalorea podstawie
dokumentacji projektowej zawiesgiej przedmiar robot oraz niniejszej specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robat.

Cena ryczaltowa obejmuje wszystkie czyémpwymagania i badania skladeg s¢ na jej
wykonanie okrélone w SIWZ, STWIOR i dokumentacji projektowe;j.

Cena - kwota ryczattowactizie obejmowaw szczegolngci:
— robocizrg bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,
— warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatow wraz z koszami zakupu, magazynaayawentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne wzioych miejscach powotgjsic na Polskie Normy (PN), przepisy
brarzowe, instrukcje. Naley je traktowd jako inteligentna cz€ i nalezy je czyta& wytacznie

z Rysunkami Specyfikacjami, jak gdyby tam one wpystvalty. Rozumie si iz Wykonawca
jest w petni zaznajomiony z ich zawait® | wymaganiami. Zastosowaneda miaty ostanie
wydania Polskich Norm (datowane niezpiej niz 30 dni przed data skladania ofert), o ile nie
postanowiono inaczej. Robotydy wykonane w bezpieczny sposdiwisle w zgodzie z
obowigzujacymi Polskimi Normami (PN)/(EN-PN) lub odpowiednimbrmami krajow UE w
zakresie przyjtym przez polskie prawodawstwo o przepisami olawjacymi w Polsce.

Ustawa Prawo ZamowhePublicznych z dnia 29.01.2004 r. (Dz. U. Nr 19z pb77).
Ustawa Prawo Ochror§rodowiska z dnia 27.04.2001 r. (Dz. U. Nr 62 pd27)6

Ustawa Prawo wodne z dnia 18.07.2001 r., Dz. ULy, poz. 1229.

Ustawa z dnia 19 grudnia 2002 r. o zmianie ustawgpadach oraz innych ustaw (Dz.
U.2003 nr 7, poz. 78 z dnia 23 stycznia 2003 r.).

5. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ugtawrawo ochronyrodowiska,
ustawy o odpadach oraz o zmianie innych ustaw.|{[D4..100.1085 z dnia 18 wrgea

PwbdbPE

2001 r.).
6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (2001.62.628 z dnia 20 czerwca
2001r.).

7. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochr8mydowiska (Dz.U.2001.62.627 )

8. Ustawa o ochronie przeciwparowej z dnia 24.08.1991 r., Dz. U. Nr 81, poz. 351
pézn. zm.

9. Ustawa o normalizacji z dnia 12.09.2002 r, Dz. W1R9, poz. 1386, 2002 r.,

10.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7.07.1994ekst jednolity: Dz U. z 2016 r., poz. 290).

11.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 14.12.1994 r.,
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpaa budynki i ich
usytuowanie, Dz. U. Nr 75, poz. 690, 2002 r.

12.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 3 lipca 1992 r. w sprawie ochrony
przeciwpaarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i teye, Dz.U. Nr 92,
poz. 460 z 1992 r., z p0. zm.).

13.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20., w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstera i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1125, 1126, 2003 r.).

14.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowtdnyDz. U. Nr 47, poz. 401,
2003r.).

15.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnidd02 r. w sprawie
szczegOlowego zakresu i formy planu bezpigsizea i ochrony zdrowia oraz
szczegOlowego zakresu rodzajow robdt budowlanyctwargapcych zagraenia
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151, poz. 125602Q..).

16.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. w
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sprawie wprowadzenia oboyzku stosowania Polskich Norm dotgycych ochrony
przeciwpaarowej (Dz.U.2002, nr 18, poz. 182).

17.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwacz dnia 30 grudnia
1994 w sprawie samodzielnych funkcji technicznycbwdownictwie (Dz.U. 1995, nr 8,
poz. 38) z pgn. zmianami (Dz. U. 2002, nr 134, poz. 1130).

Stronal4 z 28



CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

SST-01 ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiotem szczego6towej specyfikacji techmgfSST ).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzn(SST) & wymagania dotyere
wykonania i odbioru rusztowia budowlanych prziciennych z elementéw stalowych
montowanych w ramach inwestycji oklenej w SSt-00 ,Czs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres robot obych specyfikagj techniczig SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawpracowania dokumentacji
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i realiji robot w zakresie okslonym w pkt.1.1

1.3 Zakres robot oétiych SST.
Rusztowania tegsprzeznaczone do wykonania robot murowych, tynkdwymalarskich.

1.4. Okrélenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodfo z
dokumentagj projektows i DTR producenta rusztowa

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe, plyty pomostowe znormalizowanezestia stalowe pionowe i poziome,
daszki ochronne, odbojnice, drabiny, gdzenia piorunochronne, podkitady pod stojaki i
zakotwienia.

3.0. SPRZT.
Elektronarzdzia, zhcza wzdhine, klucze dasrub. Stosowane rusztowania winny posiada
atest bezpiecastwa ,B”
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4.0. TRANSPORT.
Samochody dostawcze kearowe.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Realizacg robot zwizanych z monteem rusztowa naley prowadzé zgodnie z
dokumentagj producenta rusztowigzw. DTR

Podktady pod stojaki uktadana przygotowanym podta prostopadle dosciany
budowli, dopasowa ich uktad do siatki konstrukcyjnej gekiej” dla ktorej rozstaw
stojakow wynosi 2,0 m w kierunku podhym i 1,35 m w kierunku poprzecznym.
Wysokas¢ kazdej kondygnacji rusztowania winna wynos2,0 m wyjtkowo 1,80 m.
Stezenia poziome naby rozmieszcza na cale] dlug@i rusztowania w  sposob
zapewniajcy nieprzesuwnit weztOw. Pierwsze sgkenie poziome zakilada ¢si pod
pierwsz kondygnagj nad podiaem, naley je montowa bezpdrednio do stojakéw
rusztowania.

Zewretrzne  stojaki  rusztowia naley laczye skzeniami  pionowymi na calej
wysokaici rusztowania. Liczba @ten pionowych nie moe by mniejsza od 2 na
kazdej kondygnacji rusztowania a odlegto migdzy polami sizen nie mae by
wieksza ni 10 m. Konstrukcja rusztowania winnac¢bykotwiona dosciany budynku w
spos6b zapewniggy stateczn@& i sztywnadc¢ konstrukcji. Wielké¢ sity odrywajcej
rusztowanie przypadg@a na 1 kot¢y nie mae by mniejsza m 2,50 kN.
Zakotwienia nalgy umieszczé& symetrycznie na catej powierzchni rusztowgnpzy
czym odlegté¢ miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna przedaa 50m,a w
pionie na wysok&i wienca.

Dopuszczalne odchylki  wymiarowe zmontowanegusztowania nie powinny
przekracza wielkosci podanych w ,Warunkach technicznych wiyénia i odbioru
rob6t budowlano- montawych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r.

Pomosty robocze powinny ndieszeroké¢ nie mniejsgz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale nale ukiad& szczelnie, aby uniembwi¢ spadanie
jakichkolwiek przedmiotow na #sze pomosty. Kala konstrukcja winna mieutozone
co najmniej dwa pomosty tj. pomost roboczpamost zabezpieczay.

Konstrukcja rusztowania powinna dyuziemiona w sposéb podany w PN na
wykonywanie urgdzex odgromowych.

6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrole jakaci - kierownik budowy Ilub  upowaony do tych czynroi
pracownik techniczny. Natg sprawdzi prawidiowa¢ wykonania montau
rusztowania zgodnie z DTR producenta ruszigweaz wykonanie uziemienia wraz z
pomiarem. Wykonanie prac nalewpisa w dziennik budowy z jednoczesnym zgtoszeniem
do odbioru przez Inspektora Nadzoru.
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7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspélnych. Jednostka obmiargyest nf wykonanego rusztowania.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na pomigt zapisow w dzienniku budowy.
Sprawdza prawidtow&d wykonania montal rusztowania zgodnie z DTR producenta
rusztowa, oraz wykonanie uziemienia wraz z pomiarem.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za wykonanie kompletu robét elektrycznych, zgodnieasadami okéonymi w
OST-00 ,Cz5s¢ ogolna” pkt.9

Cena obejmuje montademonta oraz prag rusztowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania  robocze, stojakowe rur stalowych , @tza.
Ogoblne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania  robocze, stojakowe rur  stalowych, ggdza.

Ogdlne wymagania i badania i eksploatacja
PN-M-47900-2:1996 Rusztowania stog metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur
PN-M-47900-3:1996 Rusztowania siog metalowe robocze. Rusztowania ramowe
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SST-02 ROBOTY MODERNIZACYJNE ELEWACJI
(z wyprawg tynkarska)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot szczego6towej specyfikacji techni¢f88T)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzn(SST) s wymagania dotygre
wykonania i odbioru robo6t zgzanych z docieplenierécian elewacji przewidzianych do
realizacji w ramach zadania okienego w SST-00 ,G&¢ ogblna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jaktotna cgs¢ dokumentacji technicznej
przy przygotowaniu realizacji i odbiorze rob6t wymionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obych SST.

Roboty ktorych  dotyczy niniejsza specyfikacjapbejmuy wszystkie czynnii
umazliwiajagce | magce na celu wykonanie wyprawy elewacyjnejsa@mnach zewgtrznych
wraz z malowaniem elewaciji obiektu.

Zakres robot termomodernizacyjnych:

— wykonanie prac przygotowawczych (kompletacja matéw oraz sprgu, monta
rusztowa elewacyjnych, monta urzadzeh, demonta obrobek blacharskich oraz
istniegcych podokiennikow);

— rozebranie istniggych fragmentéw licowanigcian;

— oczyszczenie elewacji, skucie ,gluchych" tynkéwypetnienie tynkow;

— sprawdzenie powierzchiciany i jej przygotowanie;

— wykonanie oston naemikoOw budynku i éciezy katownikami z siatk;

— naklejenie siatki z wibkna szklanego na istqugjtynk;

— wykonanie wyprawy elewacyjnej zgodnie z kolorystyk

— wykonanie nowych obrdbek blacharskich;

— monta& deski okapowej, pomalowanej na w kolorze szarym;

— o0sadzenie nowych rynien i rur spustowych;

— wykonanie podjazdu;

— monta nascianach nowych wspornikéw instalacji odgromowej;

— licowanie cokotu ptytkami klinkierowymi;

— roboty malarskie zwzane z wykaczeniem elewacji;

— demonta rusztowa oraz uporgdkowanie terenu po robotach.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotygz robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz zgodfo z
dokumentag;.
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2.0. MATERIALY.

Wszystkie materiaty iywane do wykonania docieplenia powinny¢bgopuszczone do
stosowania w budownictwie, tzn. producentdb dystrybutor tych materiatbw powinien
posiadé certyfikaty potwierdzajce ich odpowiediai jakos¢, wydane przez Instytut Techniki
Budowlanej.

— Masa klejca (zaprawa klejowa) - po zmieszaniu z avod stosunku z godnym
z kart producenta wygll zewrgtrzny powinien przypomiréaciemne ciasto bez
zbrylen i grudek.

— Siatka zbrajca tkanina z witdkna szklanego zaimpregnowana altpbirny dyspersj
z tworzywa sztucznego.

- Wyprawa tynkarska - jest to gotowa akrylowa zaprawapostaci proszku do
zarobienia z wod

— Narazniki ochronne - ktowniki perforowane stalowe ocynkowane lub alumivio
wytozone siatk z wiokna szklanego.

— Podktad gruntujcy.

— Farby akrylowe.

3.0. SPRZETI|MASZYNY
Agregaty tynkarskie i elektronaydzia.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy igczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Przygotowanie podia.
Podstawow zasad jakiej naley przestrzegaprzed przysipieniem do klejenia jest usyeie
ze sciany wszystkich ogci niezwigzanych z podteem. Dotyczy to odparzonych tynkow i
luszczcych powtok malarskich, ktore trzeba uséipoprzez odbicie lub za pompszczotek
drucianych, piaskowania, itp. Powstate ubytki iraiencsci wicksze nk 10 mm naley
wyrowna zapraw cementow. Cah sciare naley zmy¢ biezgcg wodg i po wyschngciu
przystpowa do klejenia.
— prace przygotowawcze, obejrcg skompletowanie materialdw i spez
oraz montarusztowa i zdjecie obrébek blacharskich,
— sprawdzenie i przygotowanie powierzckaian,
— przygotowanie masy klggej,
— przyklejanie i przymocowanie ptyt ze styropianu,
— naktadanie na izolagjtermiczry warstwy masy klecej i zbrojenie jej tkanip
szklany.
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Malowanie elewacji frontowe;j.

Przygotowanie podia.

Podiace posiadare drobne uszkodzenia powierzchniowipny by naprawione
przy wypetnieniu ubytkéw zaprawcementowo - wapiegn Powierzchnie powinny By
oczyszczone z kurzu i brudu, wysgtajch drutéw, naciekdéw zaprawy itp. Odgta
tynki naleey odbi, a rysy poszerzy i ponownie wypehd zapraw cementowo -
wapienmn.

Wykonanie powiok malarskich.

Barwa powlok powinna Wy jednolita bez smug i plam. Przy malowaniu
wielowarstwowym naley na poszczegdlne warstwy stosowlarby w r@nych
odcieniach.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Wg wskaza wspolnych zawartych w OST-00 ,&& ogolna” pkt. 6
Sprawdzenie stanu jakad scian.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wskazé wspolnych zawartych w OST-00 ,&& ogdélna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Wg wskaza wspolnych zawartych w OST-00 ,,&& ogolna” pkt. 8

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego odsfawie wpisow do
dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT
Wg podanych zasad w OST-00 ,§¢ ogdlna” pkt. 9
Cena obejmuije:
— przygotowane powierzchni;
— wykonanie ocieplenia;
— oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-20130:1999 Wyroby do izolacji cieplnej w buduetwie.
Piyty styropianowe (PS-E)

PN-EN 13163:2004 Wyroby do izolacji cieplnej w lowdhictwie.
Wyroby ze styropianu (EPS) produkowane fabrycznie.
Specyfikacja

Aprobata techniczna ITB: AT-15-3662/99
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SST-03 MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ.

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem specyfikacji technicznep wymagania dotycre zabudowy stolarki
okiennej i drzwiowej ramach inwestycji oklenej w SSt-00 ,,Czs¢ ogolna” pkt. 1.1

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi pamgst opracowania dokumentaci
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i realiji robot w zakresie okslonym w pkt.1.1

1.3. Zakres robot oklych SST
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:

— demonta istniepcego okna PCV w elewacji wschodniej (do ponownegmtaiu w
elewacji zachodniej), rozebraniegézi muru pontej parapetu do poziomu cokotu,

— mont& bramy rolowanej o wym. szer. 1,75 x wys. 2,35, ietana nagdem,
wykonana z lameli aluminiowych ocieplonych piargoliuretanov.

Wyposaenie bramy: kolor szary, awaryjne otwieranie/zanmggaza pomog korby w
przypadku braku zasilania, otwierana na przycisgenny od wewstrz,
antywtamaniowa,

— demonta okna drewnianego w elewacji zachodniej, przymuriea otworu
okiennego, montaokna PCV (z demonta z elewacji wschodniej)

— rozebranie okna z luksferéw w elewacji wschodrdefnurowanie otworu okiennego,
wykonanie tynkow zewgirznych i wewrtrznych oraz wykonanie powtok malarskich
od wewntrz,

— demonta drewnianych drzwi zewatrznych w elewacji wschodniej,

— wykonanie pomiaru otworu drzwiowego oraz bramywadaej

— wykonanie bramy i drzwi u producenta,

— przewiezienie elementéw na plac budowy,

— mont& oscieznic drzwiowych fabrycznie wykia@zonych

— mont& i dopasowanie skrzydet drzwiowych

— uszczelnienie styku ramy Zeian.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz zgodfo z
dokumentagj projektow i z zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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2.0. MATERIALY

Na Wykonawcy spoczywa oboaviek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez odpowiednie Ustawy lub Rozpmizenia wydane na podstawie
tych Ustaw. Wbudowanalezy stolarke okienry, drzwiowa oraz bram rolowary kompletnie
wykonczorg wraz z okuciami.

3.0. SPRZAT | MASZYNY
Montaz stolarki okiennej i drzwiowej naty wykona przy pomocy elektronaggzi.
Zastosowany spet powinien spetni@warunki okrélone w OST-00 ,,Czs¢ ogolna” pkt. 3

4.0. TRANSPORT

Kazda partia wyrobéw przewidziana do wysyiki powinnawera& wszystkie elementy
przewidziane noren Okucia nie zamontowane do wyrobu gnpgvywa |
transportowd& w  odebnych opakowaniach. Elementy do transportonalezy
zabezpieczy przed uszkodzeniem, przed przesuwaniem si

Transport wyrobow samochodowyeceny na placu budowy do miejsca wbudowania.
Srodki transportu powinny spetriiavarunki okrélone w OST-00 ,Czs¢ ogolna” pkt. 4

5.0 WYKONANIE ROBOT
Wykonanie robot powinno przebiege sposob okrdony w OST-00 ,,Czs¢ ogolna” pkt. 5

5.1 Skladowanie wyrobow.

Wszystkie wyroby stolarskie i metalowe nglgorzechowywéa w magazynach zamktich,
suchych i przewiewnych zabezpieczonych przepadami atmosferycznymi. Podtogi
W pomieszczeniu magazynowym powinny hywardzone i rowne. Materiaty naleuktad&

w taki sposob jaki ¢da zabudowywane tzn. oknasadeznice, drzwi - pionowo odpowiednio
pochylone w kierunku oparcia.

Okna i drzwi dostarczaghna budow w stanie ostatecznie wykozonym.

5.2. Monta okien i drzwi

Powierzchnia fciezy powinna mié usungte wszystkie drobne wady powierzchniowe np.
peknigcia lub  wyrwy. Wymienione ubytki nale wypeint zaprawy cementow. Do
tak przygotowanego otworu nae wstawé oscieznice okienry na podkfadach
drewnianych  (klinach) Ustawienigadeznicy naley sprawdzt przed mocowaniem w
pionie i poziomie.

Dopuszczalne odchylenie od pionu powinné byniejsze od 1 mm na 1 m wysdkookna i
nie wiecej niz 3 mm.

Na czas zabudowania okien i drzwi skrzydta maledjgé z décieznicy, ktdrn nalery
zabezpieczy uszkodzeniami podczas prowadzenia robotlamsied — tynkarskich
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foliag ochronmg lub tamg malarsly przed zabrudzenie i zniszczeniem wykonanej powtoki
malarskiej.

Do zamontowania soieznicy w d@ciezu stosowa rozpierane kotwy lub wity
zabezpieczone antykorozyjnie (ocynkowane).

Minimalna dtugd¢ zagtbienia hcznika wynosi 80 mm wicianach ceglanych i betonowych
oraz 120 mm - dl&cian z betonoéw komodrkowych.

Po zamocowaniu soiezy naley zalay¢ skrzydta okienne i drzwiowe i doktaglni
zamkryc.

Istniejgce szczeliny wypehdi pianka poliuretanowa, nagghie wykoné& obrébk tynkows a
styk tynku z rama okiemnwypeinic silikonem budowlanym. Prace te naglewykon& w
okreslonym czasie po zwraniu i wyschnjciu poszczegoélnych rodzaji materiatow.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jak@ci powinna by zgodna z wymogami olkidlenymi w PN-88/B-10085 dla
stolarki okiennej i drzwiowej, PN-72/B-10180 dlabds szklarskich, oraz wg zasad podanych
w OST-00

,Cz¢s$¢ ogolna” pkt. 6

Kontrola jakaci robét powinna obejmowéa

— sprawdzenie zgodioi wymiaréw, ksztattow i podziatow (elementow odta@nych)

- sprawdzenie jakoi materiatdbw z ktérych wykonana zostattolarka (cechy
geometryczneaieznicy — niezmienne)

— sprawdzenie prawidtowéoi mocowania (podlega odbiorowi robét zanikowych)

— sprawdzenie prawidtowdai wykonania wypetnig i uszczelni@ szczelin pomidzy
ramg okna a écieznic (podlega odbiorowi robo6t zanikowych)

— sprawdzenie prawidtowgoi dziatania skrzydet i elementéw ruchomych (zanmy&a
skrzydet bez zagt, brak samoczynnego zamykania kib otwierania pod efrarem
wilasnym), zamknite skrzydta winny dolegado Gcieznicy rownomiernie

— sprawdzenie powierzchni lakierowych (czy nie ulegbzkodzeniom brak trwatych
zabrudzé ram, szyb i okg)).

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspélnych okréonych w OST-00 ,Cas¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte niniejsz SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego rasiaovie wpisow
do dziennika budowy.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnag¢ za wykonanie kompletu robét, zgodnie z zasadamastdnymi w OST-00 ,Czs¢
ogolna” pkt.9
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Cena obejmuije:
— dostarczenie gotowych wyrobow budowlanych na mejaontau
— o0sadzenie stolarki otworowej i drzwiowej.
— dopasowanie i wyregulowanie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001  Stolarka budowlana. Okna i Drzwyrifégania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i baddeizhniczne przy odbiorze.
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SST-04 WYKONANIE POKRYCIA DACHU PAP A
TERMOZGRZEWALN A
(dach budynku na czsci nizszej)

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej Bymagania dotyege wymiany pokrycia dachu
ramach inwestycji okétonej w SSt-00 ,Czs¢ ogblna” pkt. 1.1

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi pmgst opracowania dokumentacii
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i realiji robot w zakresie okslonym w pkt.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

1.3.1 Wykonanie pokrycia dachu paprmozgrzewalfpna oczyszczonym podia
1.3.2 Wykonanie obrébek blacharskich

1.3.3 Przelgenie instalacji odgromowej, na nowych wspornikadietonu

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz zgodfo z
dokumentagj projektows i z zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

2.0. MATERIALY

Na Wykonawcy spoczywa oboaviek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez odpowiednie Ustawy lub Rozpmizenia wydane na podstawie
tych Ustaw.

2.2. Papa termozgrzewalna na osnowie z widkniny pestrowej nawierzchniowa i
podkitadowa np. wgSwiadectwa ITB nr 974/93.

Zakres rzeczowy przedsiziccia przedstawia @i nastpujaco- wykonanie pokrycia
dachowego z papy termozgrzewalnej wierzchniegoi&rgmb. 5.2 mm do grub. 5.7 mm lecz
0 parametrach nie gorszych.

3.0. SPRZET | MASZYNY
Zastosowany spet powinien spetni@warunki okrglone w OST-00 ,,Czs¢ ogolna” pkt. 3
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4.0. TRANSPORT

Kazda partia wyroboéw przewidziana do wysytki powinnawiera& wszystkie elementy
przewidziane normm  Okucia nie zamontowane do wyrobu @hpgvywa& i
transportowd w  odebnych opakowaniach. Elementy do  transportualezg
zabezpieczy przed uszkodzeniem, przed przesuwaniem si

Transport wyrobow samochodowyeceny na placu budowy do miejsca wbudowania.
Srodki transportu powinny spetriiavarunki okrélone w OST-00 ,Czs¢ ogolna” pkt. 4

50 WYKONANIE ROBOT

Warunki wykonania podtoy: istniegce poditae z papy winno byoczyszczone, wyréwnane,
naprawione, uzupetnione i punktowo podziurawionan. 2-4 dziur na 1 m2, dziurawienie
istniejgce] papy wykoné& metalowymi punktakami lub grubszymi giadziami ), a nagpnie
zagruntowane emutspnionows pod przyklejenie styropapy.

Pokrycie wykonywa zgodnie ze wskazéwkami i zaleceniami producerséesyu dachowego
i obowigzujacych norm

Obrobki (opierzenia ) z papy nawierzchniowej j.wswmin. 15 cm, mocowane dodatkowo
opaskami z blachy ocynkowanej gr. 0, 55 mm, sp&r. 8-10 cm w rozwirciu z
uszczelnienie silikonem dekarskim. Opaski dociskam@owane kotkami rozporowymi ze
stali nierdzewnej z podktadkami uszczelgigimi. Obrobki z papy wykortawe wszystkich
miejscach w ktérych wyspuja opierzenia z blachy tj. kominy murowane, ogniomgcyany

i inne elementy wypogania dachu wg konieczéa ich wykonania oraz na podstawach
betonowych wentylatoréw dachowych i kominéw staloty

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
W(g zasad podanych w OST-00 ,&¢ ogdlna” pkt. 6

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspoélnych okréonych w OST-00 ,Cgs¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte niniejsa SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego risiaovie wpisow
do dziennika budowy.

8.1. Odbidr poditaza

badania podia naley przeprowadza w trakcie odbioru cgciowego, podczas suchej
pogody, przed przygpieniem do krycia potaci dachowych, sprawdzenie naoi
powierzchni podiga naley przeprowadz&aza pomog taty kontrolnej o diugéci 2 m lub za
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pomog@ szablonu z podziagkmilimetrowy. Przéwit miedzy sprawdzamnpowierzchn a tag
nie powinien przekroczy5 mm.

8.2. Odbidr robot pokrywczych

Roboty pokrywcze, jako roboty zanikeg, wymagaj odbioréw czsciowych. Badania w
czasie odbioru ezciowego naley przeprowadzadla tych robot, do ktdrych degt p&niej
jest niemaliwy lub utrudniony.

Odbior czsciowy powinien obejmowasprawdzenie:

podtaza,

jakosci zastosowanych materiatow,

doktadndci wykonania poszczegoélnych warstw pokrycia,

doktadndci wykonania obrobek blacharskich i ich ga#enia z pokryciem.
Dokonanie odbioru e&ciowego powinno by potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
badania kacowe pokrycia naley przeprowadzapo zakaczeniu robot, po deszczu.

Odbior kaacowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykog@arpokrycia i obrobek
blacharskich i pajczenia ich z urzdzeniami odwadniagymi, a takke wykonania na pokryciu
ewentualnych zabezpieazeksploatacyjnych.

8.2.1. Odbidr pokrycia z papy:

sprawdzenie przyklejenia papy do papy mgl@rzeprowadz przez nagicie i odrywanie
paska papy szeroko nie wikszej nz 5 cm, z tymze pasek papy nalg nach¢ nad
miejscem przyklejenia papy, sprawdzenie szesckaakltadow papy naky dokon& w
trakcie odbioréw cgciowych i kaxcowego przez pomiar szerckd zaktadow w trzech
dowolnych miejscach na kde 100 m2. Doktadrio pomiarow powinna wyno&ido 2 cm.

8.2.2. Odbidr obrébek blacharskich, rynien i ruustpwych powinien obejmowa
— sprawdzenie prawidtowici polagczen poziomych i pionowych,
— sprawdzenie mocowania elementowsd@n,
— sprawdzenie prawidtowsai spadkdéw rynien,
— sprawdzenie szczelda polgczen rur spustowych z wpustami.
Rury spustowe magby¢ montowane po sprawdzeniu dnasci przewodow kanalizacyjnych.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnag¢ za wykonanie kompletu robot, zgodnie z zasadamestdaymi w OST-00 ,Czs¢
ogolna” pkt.9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-72/6363-02 Tworzywa sztuczne porowate. Péyyopianowe palne i samogasa.
PN-B-20130;1999  Plyty styropianowe.
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PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i péwdsfaltowych. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie z blachy staijcocynkowanej i cynkowe;.

Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltovwesewane na zimno.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z bladtglowe] ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odigio

PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowaoewd spustowych okgtych.

PN-EN 1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych. Wynraga badania.

PN-EN 612:1999 Rynny dachowe i rury spustowe z MyacDefinicje, podziat i
wymagania.

PN-B-94702;1999  Dach. Uchwyty stalowe ocynkowaneyiien potokagtych.

PN-EN 607:1999 Rynny dachowe i elementy wypessa z PCY-U. Definicje,
wymagania i badania.

PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na welonie z wiokidianych

PN-B-27621:1998 Papa asfaltowa podktadowa na wii&rorzeszywane;j

PN-B-02361:1999  Pochylenia potaci dachowych

PN-91/B-27618 Papa asfaltowa na osnowie zdwojorzeigzywanej z tkaniny szklanej i
welonu szklanego.

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powtok lesfaych. Wymagania i badania
WTWIORB

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamyich — czs¢ C: zabezpieczenie |
izolacje, zeszyt 1: pokrycia dachowe, wydane pidé&x — Warszawa
2004 r.

PN-EN 13707:2006 Elastyczne wyroby wodochronne-Wyrasfaltowe na osnowie do izo-
lacji wodochronnej dachow. Definicje i vgl@wosci.

PN-EN 13707: 2006A1:2007 Elastyczne wyroby wodoohesWyroby asfaltowe na osnowie
do pokry dachowych — Definicje i wkaiwosci.

PN-EN 12316-2:2002 Elastyczne wyroby wodochromieeslanie wytrzymatgci ztagczy na
oddzieranie.-Cg¢ 2. Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do
izolacji wodochronnej dachow

PN-EN 12311-2:2002 Elastyczne wyroby wodochronneednie wiaciwosci mechanicz-
nych przy rozeganiu —Cgs¢ 2. Wyroby z tworzyw sztucznych i
kaczuku do izolacji wodochronnej dachow.

PN-EN 13897:2006 Elastyczne wyroby wodochronne-Wyrasfaltowe z tworzyw sztucz-
nych i kauczuku do pokéydachowych — Okigenie wodoszczelriai
po rozciaganiu w niskiej temperaturze
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